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Abstract

Esta tesis es para obtener el grado de Maestro en Ciencias en Automatización. El
reconocimiento y verificación del rostro bajo diferentes condiciones de iluminación ha
tomado importancia a partir de 1990, debido a que la variación en la iluminación es
más significativa en comparación con las características personales del rostro.

El objetivo de la presente tesis es comparar a través de los diferentes modelos de
iluminación los métodos análisis de componentes principales (PCA), Proyecciones y
Cociente de la Imagen: alineación global de la iluminación.

El método PCA se utilizó para demostrar que en condiciones de iluminación
diferente los resultados son bajos en comparación con los altos resultados cuando las
condiciones de iluminación son neutral.

El método de Proyecciones es aportación del autor de la presente tesis, y este
surgió de la idea de visualizar una imagen Y como un conjunto de vectores en el
espacio de iluminación L, en el cual se desea proyectar una imagen X.

Por último, la finalidad del método Cociente de la Imagen: alineación global
de la iluminación se utilizó ya que los resultados bajo diferentes condiciones de
iluminación presentados en el artículo " Illumination modeling and normalization for
face recognition" son altos.

La implementación de los métodos se llevó a cabo en la base de datos de domi-
nio público Pose, Iluminación, Expresión (PIE) y local Condiciones de Iluminación
Martínez Meza (CIMM). La base de datos local CIMM fue creada para la presente
tesis con la finalidad de probar la efectividad de los métodos ante una base de datos
distinta a la de dominio público.

Para llevar a cabo el objetivo, se desarrolló un sistema de reconocimiento y verifi-
cación mediante el uso de la distancia Euclideana como clasificador. Posteriormente,
se procedió a obtener el método que mejor reconocimiento del rostro presentara y
comparar estos resultados con los presentados por el sistema de evaluación FRVT 2002.













































































































5J. Reconocimiento del rostro 45

El
04065-27-10-L
04064-27-09-L
04063-27-08-L
04060-27-05-L
04056-27-01-L
04053-27-06-L
04051-27-04-L
04050-27-03-L
04048-27-01-L
04047-27-09-L
04045-27-07-L
04044-27-04-L
04042-27-02-L
04041-27-02-L
04040-27-01-L
04039-27-03-L
04034-27- 19-L
04032-27-10-L
04031-27-05-L
04029-27-01-L
04028-27-07-L
04026-27-03-L
04025-27-09-L
04023-27-00-L
04020-27-1 1-L
04019-27-02-L
04018-27-01-L
04014-27-04-L
04013-27-06-L
04012-27-01-L
04011-27-03-L
04010-27-04-L
04008-27-01-L
04007-27-03-L
04006-27-06-L
04003-27-03-L
04002-27-20-L
04001-27-01-L
04000-27-00-L

E2
04065-27-13-L
04064-27- 14-L
04063-27-15-L
04060-27-18-L
04056-27-22-L
04053-27-13-L
04051-27-09-L
04050-27-06-L
04048-27-04-L
04047-27- 10-L
04045-27-08-L
04044-27-06-L
04042-27-04-L
04041-27-03-L
04040-27-12-L
04039-27-15-L
04034-27-19-L
04032-27-10-L
04031-27-12-L
04029-27-04-L
04028-27-09-L
04026-27-13-L
04025-27-09-L
04023-27-04-L
04020-27-11-L
04019-27-04-L
04018-27-08-L
04014-27-07-L
04013-27-10-L
04012-27-05-L
04011-27-08-L
04010-27-06-L
04008-27-08-L
04007-27-07-L
04006-27-08-L
04003-27-07-L
04002-27-20-L
04001-27-08-L
04000-27-04-L

E3
04065-27-13-L
04064-27- 14-L
04063-27-15-L
04060-27-18-L
04056-27-22-L
04053-27-18-L
04051-27-20-L
04050-27-21-L
04048-27-23-L
04047-27-1 1-L
04045-27-14-L
04044-27-12-L
04042-27-17-L
04041-27-18-L
04040-27- 19-L
04039-27-21-L
04034-27-19-L
04032-27-10-L
04031-27-16-L
04029-27-06-L
04028-27-19-L
04026-27-13-L
04025-27-09-L
04023-27-1 1-L
04020-27-11-L
04019-27-05-L
04018-27-15-L
04014-27-14-L
04013-27-13-L
04012-27-12-L
0401 1-27-1 1-L
04010-27-10-L
04008-27-12-L
04007-27-13-L
04006-27-12-L
04003-27- 15-L
04002-27-20-L
04001-27-13-L
04000-27-16-L

Tabla 5.9: Proyección de las imágenes.Conjunto de entrenamiento base
de datos PIE














































































































































